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DC12v　Relay

K2

DC12v　Relay

K1

RC5 Interface

To DIN5

X5 X2 X3

G   5   2   1 5       3   2

裏面端子TB1

7：Over Run

6：方位電源5v

5：AZ方位電圧

4：方位電源GND

3：Rotorモーター(CCW)

2：Rotorモーター(CW)

1：Rotorモーター・コモン

基板GNDに接続

基板＋１２ｖに接続

ＡＣ100ｖ

裏から見て、

ＭＡＮ－ＰＳＥＴのSwitch上列の

左端に接続

DIN5メス　Ring　5　 4   3   2   1

ManｰPset-SW

裏側から見て

クリエートデザイン改造用　追加基板

RTC-59に接続

図図

図図
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CD－Rotor改改図（参参） ２２２２．２．２２

CD_RC5X-02

RC-5

Controller基板

注意：オリジナルの配線の変更なし

←基板上のR4とR5の片端を

　外す（回路切断する）

　抵抗値220Ω

方位電圧　最大値約4.3v

CD－Rotor改造図  方位電源-/+９Ｖ用

↓サーボモーターの極性を反転する(逆回転の修正)

 　　　　　　　　　　　方位VRの極性も反転する。
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