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DC12v　Relay

K2　　　（CW)

DC12v　Relay

K1　　（CCW)

AC電源

100v

Over-Run

+12V

GND

1：AZ Vol

2：GND

3：

4：CW cont

5：CCW cont

　　CD、Emoto用Rotor端子
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AC100Vモーター用

　Rotor Control 基板
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２２２２．７．２２RCC-59　接接図(参参)

Rotor接続用端子

1：モーターAC100v Common

2：モーターAC100v CW回転

3：モーターAC100v CCW回転

4：方位電源+4.5v

5：方位電圧

6：方位電源GND

7：CD－Over run

8：NCCDだけ

Over-Run

LED表示

Emoto
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１．Over Run のＬＥＤ回路は、ＣＤ用です。Limit-SWがONで点灯

２．ＡＺ-ＡＤＪは、Ｅｍｏｔｏ（R5）、ＣＤ（R6）それぞれ使う方のSJを短絡

３．ＳＪ３を短絡するとI/Oの６番に+5Vを出力します

ACin

ACout

①⑦

液晶表示基板
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RCC-59基板 RTC-59基板
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GND

制御出力

液晶表示出力

制御出力

制御出力(4項目)

制御基板(optio1)

(optio3)
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