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RTC-59基基 4Thロロロ

RTC-59　ローテーターインタフェース　接続図
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RTC-59収容ケース

インタフェース基板4Thロット(6cm×8cm）
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↑Emoto、CDで外部電源を使用する場合に接続する

←電源切替
　ショートピン

　　制御出力8～1
Gnd　8 7 6 5 4 3 2 1

使わない↑

↓ROTATOR接続ケーブル

Ｅｍｏｔｏ
DIN5Pin

5 CCW
2 CW
3 接続なし
リング GND
1 AZ volt.

Yaesu
MiniDIN6

2 CCW
1 CW
3 Speed cont
5 GND
4 AZ Voltage

Rotator

［注意］各機種ごとに取説で確認のこと

Emoto
or
Yaesu

Rotator Control Box

Rotator

クリエート・デザイン（CD）
［注意］Ｐタイプだけです。

Optionリレー基板

DCリレー電源

＋

5 CCW
2 CW
3,6　無接続
リング　GND
1 AZ volt.
4　+12V

RC5A,B-*P

CW

CCW

+5V

PCに接続
↓USB-B

USB
電源

外部
電源

1：方位電圧入力
2：GND
3：Yaesu,Speed-control
4：CW回転制御
5：CCW回転制御

（基板4Thロット　2015.11）
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黄（Yaesuだけ）

左から、緑・赤・黄・黒・白

I2C

4 +8V
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黄色
←CDで外部電源として使う場合

←Emotoで外部電源として使う場合
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液晶　　　⇒
バックライト輝度
調整ショートPin

設定入力
未使用

使わない↑

制御出力8～1
ON：5ｖ、OFF：0ｖ

キックバック吸収
　Diodeは必須
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